
功能模块 参数指标

声呐

辅助传感器

工作频率

垂直航迹波束宽度

沿航迹波束宽度

测深范围

波束数目

条带宽度

测深分辨率

脉冲宽度

脉冲类型

Ping率

惯导姿态仪
（内置于换能器）

表面声速仪
（内置于换能器）

声速剖面仪
（选配）

测量模式

近场聚焦

横摇稳定

海底跟踪

浑水测量

水体成像

免安装校准

等角/等距

支持

具备

具备

具备

具备

支持

0.2～200m

1024
145°

7.5mm

30μs～8ms

CW/Chirp

60Hz

400kHz

1°

2°

SU30S多波束无人船测深系统

SU30智能无人测量船

SU30P多波束无人船测深系统

多 波 束 无 人 船 测 深 系 统

姿态精度0.1°(可选0.05°)，航向精度0.1°，升沉精度5cm或者5%

声速范围1375～1900m/s，精度0.02m/s，分辨率0.001m/s

功能模块 参数指标

声呐

可选功能配置

辅助传感器

工作频率

垂直航迹波束宽度

沿航迹波束宽度

测深范围

波束数目

条带宽度

测深分辨率

脉冲宽度

脉冲类型

Ping率

工作带宽

超高分辨率模式

管线模式

惯导姿态仪

表面声速仪

声速剖面仪（选配）

测量模式

近场聚焦

横摇稳定

纵摇稳定

底部多重采样算法

水体成像

垂直探测模式

等角/等距

支持

具备

具备

具备

具备

支持

1024

160°

6mm

15us～1ms

CW

60Hz

60kHz

200～450kHz线性调频，步进1Hz，700kHz可选

1°@450kHz，1°@700kHz

2°@450kHz，1°@700kHz

＞200m

姿态精度0.03°，航向精度0.06°，升沉精度5cm或者5%

声速范围1375～1625m/s，精度0.025m/s，分辨率0.001m/s

声速范围1375～1900m/s，精度0.02m/s，分辨率0.001m/s

压缩水柱数据输出

多谱后向散射数据输出

前视声呐功能 管线模式

声速范围：1400m/s～1600m/s
精度：±0.05m/s，分辨率：0.001m/s
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船体

船体尺寸

安全防护设计

动力

动力方式 电驱

通信

1180mm*630mm*430mm(长*宽*高)

1.智能自检
2.配备可替换防撞条，双层船体防沉设计
3.船体数码电量显示，支持温度、湿度检测
4.浅水提醒并自主倒车驶离
5.360°高清红外夜视摄像头
6.双指示灯显示船体运行状况、定位信号状态
7.马达嵌入式涵道式安装设计并配备防水草罩
8.毫米波雷达自主避障（避障距离0.2～40m，俯仰*方位
14°*112°，最多同时支持探测跟踪128个目标）
9.可拆卸侧翼，提升抗风浪能力

支持eSIM和Nano卡

4G全网通、网桥、2.4GHz电台

智能遥控2.5公里、4G不限距离

一体化主控集成设计

多通道存储，遥控器、船端、服务器均可存储

IP67

SIM卡

通信

通信距离

主控设计

数据存储

主控防水

10.1英寸工业级阳光可视高清显示屏，支持不同存储空间，
可控制船体、采集数据、视频查看、切换工作模式遥控器

软件

支持软件与主控固件在线推送更新升级

1.支持测量任务规划、自主导航、船体运行控制、任务进度统计、坐标系统输入
2.支持船体航行轨迹、测深数据、波形、视频多角度实时观看
3.可实现数据多通道存储：本地存储、船体存储、服务器存储
4.可设置低电量自动返航、失联自动返航，可设置返航点
5.可自动悬停，可根据测线适应流速变化
6.可根据搭载设备设置不同测量模式
7.支持声速实时测量自动调节

控制采集软件

支持工程施工图编制、测量计划线编图、水深测量数据展点、水深图编绘、等
深线勾绘、水下三维地形图绘制、水深图框编制、航道断面绘制和土方计算等
功能

成果数据
成图软件

1.支持数据回放、波形水深数据叠加、水深数据校正、验潮数据改正、数据延
时改正、姿态改正、坐标参数转换
2.可以根据时间、距离对采集数据进行重新采集取样
3.可自定义输出成果数据输出格式，能够以不同颜色显示不同深度
4.具有可回退和撤销功能
5.支持PPK后处理解算

数据后处理
软件

定位

天线

测深

标配测深仪

选配测深仪

工作频率200kHz；波束角5°
测深范围：0.15～100m
测深精度：±1cm±0.1%D（D为水深值）
工作频率：高频≥200kHz；低频≤20kHz
波束角：高频≤5°，低频≤20°
测深范围：高频：0.15～300m，低频：0.5～600m

船体内置高精度定位定向GNSS双天线，支持CORS、电台模式
SOUTH,TRIMTALK450S,TRIMMARKI, TRANSEOT,HI-TARGET,CHC,SATEL

1598
<30s
<1s
<5s
0.02m/s
H ≤ 1.5m, V ≤ 2.5m 
优于10CM
H：±（8+10-6×D）mm，D为基线长度（单位：km）
V：±（15+10-6×D）mm，D为基线长度（单位：km）
0.15°@1m基线

1.支持组合导航，支持1PPS
2.姿态精度0.25°

3.6°/h（20s精度衰减1m）
4.IMU更新率最大200Hz

范围：0～2000m/s
数据类型：南方格式、原始波形等

声速调整
测深数据

惯导精度

RTK精度

支持BDS-3全球信号，BDS-2、GPS、GLONASS、Galileo、IRNSS、
QZSS、SBAS支持L-Band、支持北斗精度（可选配单北斗版本）卫星系统

高效涵道长寿命无刷电机、三级防水

无舵机差速转向、可倒车

模块化插拔设计、易拆换、防水草

单马达1100W

7m/s（适应最大流速3m/s）

6h@2m/s（单电池，可选配12h以上超长续航方案）

电池规格

电机类型

转向方式

安装方式

马达功率

最高船速

续航时间

33V/50Ah高性能三元锂电池、便携式设计、智能化管理、
可插拔更换、具备电量显示

纳米碳纤维、凯夫拉高强度复合材料

M型导流设计

10.8kg

42kg

IP67

24cm

3级风、2级浪

内置测深仪，可搭载国内外主流ADCP/水质监测、取样设备/
浅剖/侧扫/多波束

船体材质

船体形状

船体自重

船体载重

防水防尘

月池孔径

抗风浪等级

可搭载设备

电台协议

通道数
冷启动

失锁重捕
RTK初始化时间

测速精度
标准单点精度

PPP北斗精度（可选）

定向精度



SU30S/P多波束测深系统是南方测绘针对内陆河湖、水库、码头、近

海港池等浅水水域调查推出的超便携式多波束测深系统。不仅支持最

高1°x1°的超窄波束开角，而且支持高达1024波束数目，结合160°扫

宽开角，测深分辨率可达6mm，超轻便、超低功耗、高精度于一体，

满足多种作业场景需求。

SU30智能无人测量船适用于江河湖泊、水库、近海灯水域环境中，配

备先进的船体感知系统，能够实时监测船体温度和湿度，提升航行安

全性的同时，可智能主动调整声速参数，确保测量精度更高。支持北

斗高精度定位系统及新一代数据链路技术，通信带宽更大、信号更

强。月池适配南方全系水文测量仪器并兼容搭载市面主流测量仪器，

月池设计拆卸安装快速方便，实现多模式的测量作业。

海测之星是一款用于多波束水下地形数据采集后处理软件，主要负责对接入的水深数据、RTK位置数据、姿态数据、运动轨迹等测绘信息进行采

集，以便获取水体覆盖下的水下地形，为航运交通、码头港口建设、海洋资源开发、国防军事等领域提供基础数据。

支持多种工作频率 轻量化  低功耗 多次底部采样算法

海测之星多波束采集后处理软件

多波束测深仪 SU30智能无人船

海洋测绘、海洋勘察、物理海洋、水文、环保

专门为无人船研发的设备家族搭载不同设备用于细分领域

应用场景

水下地形测量 近海海域调查

特有的双/四重底部采样模式
可用于等角和等距模式

4.4kg超轻巧
20w超低功耗

主流200~450kHz 工作频率
支持700kHz 高频

更轻更抗撞

毫米波雷达自主避障

强劲动力，功率更高
推力增加：20%            单马达功率：1100W

抗风浪性能提升
抗风浪等级：3级风  2级浪

无人船搭载ADCP测流

无人船搭载多波束测深仪测流

避障距离：0.2-40m        支持同时探测跟踪：128个目标

防护等级：IP67            船体减重：5KG

水库库容核算 内河航道扫测

T400S多波束
S5 ADCP

SDE-18 测深仪
小型多波速测深仪

SDE-19 测深仪
SE-2 管线仪/测淤仪

水质监测仪

SS500 侧扫声呐

S9 ADCP


